Gépbemutatd

A FASEP futomuallito
miert olyan pontos?

A kerdes mar szamos alkalom-
mal felmerdlt. A FASEP eqy ku-
I6nleges negy kerek futomdallito
rendszer. Leeqyszerdsitve ugy
kell elképzelni, mint eqy harom-
dimenzios rendszert. A FASEP
futomdallito az autd hosszaban
(utazasi tengelyen) meri a szoge-
ket, nem pediqg keresztben.

1. Egyszerti eset:

Vegylk elészor is az alapokat. Lassunk
egy egyszerli példat, egyszerd méréssel
a baloldali dbran egy egyszer( kétfejes
futdmallitd berendezés lathato.
Egyszerl eset: A kerekeknél az eltérés 0
fokos (piros), vagyis a kerekek egyenesen
allnak, a berendezés altal mért érték is
0° fok (vilagos kék) jobb- ,és bal oldalon
egyarant.

2. Kissé bonyolultabb eset: a kerekek el-
mozdultak. Probléma akkor keletkezik, ha
a kerekek elmozdulnak.

Megjegyzés: A kerekek kozotti elmozdu-
last a ,A” bettivel jeloltiik az abran, amely
altalaban a ,SET BACK” néven szerepel.
Az elmozdulast a jobb és bal kerék kozott
szamos dolog okozhatja (pl.: az utanfutas
beallitdsa, tervezés, Utkdzés, lathatd el-
mozdulas. * )

Lassuk az abrat: A kerekek egyenesen
allnak, az eltérés aranya mindketténél 0 °
fok (piros), viszont a szenzorok 1 fok elté-
rést mérnek (vilagoskék) mindkét oldalon
(+/-).

Valés teljes eltérés = 0 + 0 = 0 (piros)
Mért teljes eltérés = (+1) + (-1) = 0 (vi-
lagoskék)

Vagyis: A mért értékek dsszege 0, a kerék
bedllitasa (pozicidja) pontos. Viszont a
mérérendszer altal mért értékek alapjan
kllén mérve a kerekeket az eredmény +/-
1 lesz 0 helyett, tehat a kerekek nincsenek
egyenesben.

Osszegzés: Ha a mérést nem az autd
hosszaban, hanem keresztben végezziik
el, rossz eredményt kapunk.

* | athatd elmozdulas: a futomuallité rend-
szer altal mért elmozdulast mutatja, nem
3. Egyszerii eset: A FASEP rendszerrel
mérve vizsgaljuk meg Ujra az 1. pontban
ismertetett esetet a FASEP futomduallitd
rendszer hasznalataval. A FASEP rend-
szer az autd hosszaban méri az elmoz-
dulast. A mérés tehat nem a bal és jobb,
hanem az elsd és hatsé kerekek értékeit

adja meg. Az egyszerliség kedvéért a hat-
s6 kerekek szdgeit egyenlére figyelmen
kivil hagyva, vegylk a hats6 kerekeket
viszonyitasi alapként.

A bal oldali dbran az alabbiakat lathatjuk:
- a kerekek elmozdulasa 0 fok (piros), va-
gyis a kerekek egyenesen allnak

- a mért érték szintén 0 fok mind a bal,
mind a jobboldali keréknél.

4. A kerék elmozdulasa és FASEP rend-
szerrel térténé mérése.

Mozditsuk el mind a bal, mind a jobb elsé
kereket, ahogy a 2. pontban leirt példaban
lathattuk. A kerekek tovabbra is egyenes-
ben vannak, az elmozdulas értéke 0 fok
(piros). A FASEP szenzorok az aut6 hosz-
szaban mérnek Az elmozdulas értéke igy
is 0 lesz (vilagoskék). A mérés pontos lat-
hatjuk, hogy sokkal pontosabb mérési ér-
téket kapunk igy, mint a keresztben méré
rendszerrel mérve.

5. Osszetettebb attekintés

Most lassuk egy joval Osszetettebb ese-
tet. Hogy leegyszer(sitsiik a helyzetet, a
kerék alljon tovabbra is egyenesen, vagyis
az elmozdulas értéke 0 fok. Az abran egy
8 szenzoros rendszer lathatd, a szdgek
értékét vildgoskékkel jeleltiik.

Ennél a rendszernél a vasarlok meggy6-
z6dhetnek arrél, hogy egyuttal jar hozza:
- bal - (E) és jobboldali (F) tengelytav

- SET BACK (visszaallitds) = E - F =
(lasd 2. dbra A)

- els6 nyomtav (C)

- hats6 nyomtav (D)

- tengelytav = els6 nyomtav (C)- hatsé
nyomtav (D).

A visszadllitdsnal vegye figyelembe a 2.
pontban leirtakat.

A visszaallitast fontos megmérni, ha ilyen
berendezést haszndl, hogy elkerllje a
pontatlan mérést. A nyomtav és a tengely-
tav méréséhez tekintse at az alabbiakat:
6. Hasonl6 szdgek, eltérd tengelytav (ro-
videbb autd)

Az aldbbiakban bemutatjuk, hogy ha csak
a szbgeket méri meg az ilyen berendezés-
sel nem kapja meg a tengelytav pontos
értékét. A 6-os abran egy rovidebb jarmi
képét lathatja, a szogek értéke tovabbra
is 0, csak Gigy mint az 5. abran. igy a szog
ugyanaz, de a tengelytav kilonb6zo.
Hogyan lehet a tengelytavot megmérni
ezzel berendezéssel, ha csupan a szoge-
ket tudjuk vele mérni? A tengelytavot csak
becslini lehet, feltételezhetéen az elsé
vagy hatsé nyomtav pontos.

7. Szélesebb nyomtav (nagyobb jarmu)
egyazon szdgek. Ha csak a szdgeket le-
het megmérni, nyilvanvald, hogy az ilyen

berendezés nem teszi lehetévé sem, az
elsé sem a hatsé nyomtav mérését. A 7.
abran egy szélesebb auté lathatd, a szo-
gek értéke valtozatlanul 0, csakugy, mint
az 5. abran. Vagyis egyazon szdgek, de
az elsé és a hatsé nyomtav kilonbdzd.
Hogyan lehet mérni a nyomtavot az ilyen
rendszerrel, ha csupan a szégeket tudjuk
megmérni? Nem lehet igy a nyomtavot
megmérni. A nyomtavot csak becslni
lehet, feltételezve, hogy a tengelytav pon-
tos. A tengelytdv mérésénél tehat felté-
telezziik, hogy a nyomtavok pontosak. A
nyomtav mérésekor pedig feltételezzik,
hogy a tengelytav pontos. Vagyis az egész
rendszer becsléseken alapszik.
Osszegzés: ha csupan a szogeket mér-
juk meg, a kildénb6zd méretd (kicsi, nagy,
széles, keskeny) autdk szogei ugyanazt az
értéket adjak, viszont a jarmd méretének
valédi paraméterei ebbdl nem deriinek ki.
FASEP rendszer: a szogek és tavolsagok
mérése alapjan pontos eredményt ad.
A FASEP rendszer nem csupan a jarm
hosszaban mér, ahogy azt 3., 4. pontban
mar bemutattuk, hanem a tovabbi két ta-
volsagot is figyelembe vesz. Két valodi
értéket (elsé nyomtav G, hatsé nyomtav
H) a szamitégépbe taplalva pontos érté-
ket kaphatunk az adott jarm(ire vonatko-
zo6an, elkerllve azt a hibat, hogy azt fel-
tételezziik, hogy minden auté egyforma.
A FASEP rendszer a megmért szégeken
és tavolsagokon (G és H) alapszik, nem
becsléseken.

Az cikkben szerepl6 képek megtekinthe-
ték a www.fasep.it weboldalon.
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